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V§4/ DISPOSITIF DE R A MASSAGE DE MATIERES VEGETALES AU SOL. 

Dispositif de ramassage de matferes vegetales ran- 
gees en tiges paralleles transversalement a I'avancement 
tel que le lin ou autre de meme nature comportant au moins 
une $6rie de dents (5) escamotables dans des trous, r£par- 
tie a la peripherie d'un tambour (2) qui est entrain^ par une 
ou plusieurs bandes (8) ou systeme equivalent, entourant 
en partie le tambour, disposant d'un mecanisme interne 
d'entralnement en rotation d'un support central (6) de dents 
(5) command^ par le tambour (2) supprimant le contact des 
dents avec la peripherie des trous et place dans une cavite 
fermGe par une membrane eiastique (19) ou autre telle que 
soufflet pour proteger rentree des poussiferes, cailloux et 
debris vSgetaux. 
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Dispositif de ramassage de matures vggetales au sol 

La pr6sente invention se rapporte k un dispositif pour sa mise en oeuvre afin de 
ramasserJes matieres y6g£tales au sol souvent d'origine agricole du genre 
5 paille, foin ou lin pour la fabrication de balles ou I'egrenage ou encore le 
retoumement de la matfere v6getale afin qu'elle puisse s'a6rer. 

De nombreuses machines de r^colte utilisent des dispositifs de ramassage 
appetes pick-up comportant des dents disposes radialement k la p6ripherie 
10 d'un tambour rotatif et s'escamotant sur une partie de la p6riph6rie dudit 
tambour pour Iib6rer la matiere afia qu'elle poursuive son chemin dans la 
machine, 

Les dispositifs de ramassage de matures, fibreuses rangees en tiges paralleles 
15 transversalement k Pavancement du pick-up tel. que le lin, comportent bieh 
souvent des dents rigides plac6es a la p6riph6rie d'un tambour qui est anim6 
en rotation par une ou plusieurs^bandes pu systeme Equivalent, entou rant en 
partie le tambour, Ce tambour comporte des trous r6partis 6quitablement sur la 
p6riph6rie pour permettre le mouvement de sortie et de rentree des, dents. Le 
20 mouvement d'entree et de sortie des dents est le plus souvent provoqu6 par un 
excentrique quLsupporte par des articulations les dents. Les bords des trous du 
tambour toumant entraTnent, par contact, la rotation des cents et done 
Texcentrique. La combinaison du mouvement de rotation et de la translation 
radiale (entree et sortie) des dents dans un environnement poussi£reux 
25 provoque une usure et une ovalisation jmportante des trou§. Les trous de 
passage de dents dans le tambour r laissent passer les. poussidres, les cailloux 
et les debris yeg6taux, et deteriorent toutes les articulations de I'excentrique. 

Les dessins annexes illustrent I'invention 

30. / / V ; . I , - ■ ; ,\ 

La figure 1 re r v6sente en vue de prpfil le dispositif de ramassage comme il 
existe aujpurd'hui sans Tapplication du brevet, avec son r c xcentrique (27) et les 
dents (5), ainsi que le teton (26) d'entrainement des dent? avec son articulation 
(28) sur I'excentrique. Le tambour (2) entraine I'excentrique (27) par 

35 rintenm6diaire de la dent (5) et le teton (26) ( au point de contact (30). On 
constate aussi, sur cette figure, la grandeur du trou (29) qui est etroit pour 
r6aliser le guidage (32) des dents et I'angle (a) form6 par I'axe de la dent par 
rapport au rayon passant par I centre du tambour materialise par I'axe (3) qui 
varie en permanence en fonction dy niveau de sortie ou de rentr6e de la dent 

40 par rapport au tambour . .. . 
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La figure' 2 presents le support central de dents fixes dans la version la plus 
simple qui ne comports pas de dispositif d'entraTnement supprimant le contact 
des dents avec les bords des trous. On constate dans la vue agrandie que le 
contact de la dent avec le bord du trou est plan quelque sort la position de la 
5 dent. ' ' • 

La figure 3 represente la vue de profil du dispositif de ramassage. 
On peut voir sur cette figure la partie exteneure du tambour (2) centree sur I'axe 
<(3), comportant les trous allonges de passage'(4) des dents (5), et un support 
10 central 1 (6) de dents avec ses boulons de fixation des dents (31) placees en 
etoiles et centres sur I'axe (7). On remarque aussi sur cette figure, une bande 
(8) d'entraTnement du tambour entourant partiellement celui-ci. 

La figure 4 represente la meme vue de profil du dispositif ae ramassage mais 
15 avec la partie centrale ecorchee pour iaisser apparaitre le mecariisme de 
commande, comportant des couronnes (9* et 1 0) ainsi qu'un pignon (VI ) et son 
etrier (1 2) He aux axes (3 et 7) par uni support (i). 

La figure 5 represente la meme vue que la figure 4 du dispositif de ramassage 
20 ' mais -avec un autre mode de realisation du mecanisme de commande de 
rotation" du support central de dents, comportant des bandes (15 et 16) de type 
courroies crantees ou chained reliant sans glissement le pignon double (11) 
avec la couronne (9) d'un cote ef avec la couronne (10) de f autre cot<§. 

25 - La figure 6 represente schematiquemenren coupe longitudinals le tambour de 
ramassage (2) avec son axe (tS^forrharif les deux axes (3 et 7) coudes aux 
extrerhites en forme de vilebreqtiih M au chassis (16)' par deux bras (17 et 18) 
ainsi que les supports centraux (6) de dents (5) places aux extremites. On 
apercoit aussi les deux couronnes (9 et 10) liees aux axes (3 et 7) et le pignon 

30 double (11) fixe sur son etrier (12) lie a I'arbre (13) par le support (1). La 
membrane elastique du autre telle que soufflet (19) realisant I'etahcheite du 
mecariisrne de commande est representee par la lighe brisee surles figures (5 

• 1 et 6); ■•• t ■ '• • : ■■■■■■ • • • 

35 La figure 7 represente schematiqtiement en coupe longitudinals le tambour de 
- ramassage (2) dans'- une version differente qui ne comporte b/un seul 
mecanisme de commande pour une ou plusieurs rangees de dents. 

Actuelfement les pick-up commercialises, represented sur la figure 1 presentent 
40 des trous (29) places a la peripherie du tambour, de longueurs tres legerement 
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SLip6rieures aux dpaisseurs de dents et n6cessitent desiartieulations (28) sur 
les pieds des dents au niveau de !a fixation sur I'excentrique (27) pour 
perrnettre un debattement de celle-ci af in ,d'adapter les 6carternents des dents 
lorsque I'excentrique estau plus proche du tambour. Un ergot (26) proche de 
5 1'articulation limite le debattement de la dent par rapport a I'excentrique pour 
, qu'il spit entraln6 par !e contact (30). Uangle (a) d<§crit dans la figure 1 varie en 
penpanence et oblige la dent a avoir un contact ponctuel.mobil glissant sur les 
bords des trous de la p£ripherie du tambour ce qui augmente considerablement 
rusijre des trous. Dans ce dispositif, les dents sont Iimit6es en longueur pour 

10 perrnettre le engagement de la matiere lorsque les dents se rdtractent. L'usure 
prononc6e de ces dents provoque au bout d'un certasn temps un retrait trop 
important des dents qui s'echappent du,guidage (32) des trous, viennent se 
bloquer a rintdrieur du tambour et causent I'arrSt immediat du pick-up. La 
longueur lirnit§e des dents et la longueur r6duite des trous de guidage 

15 restreigne beaucoup la dur6e de vie des dents. En fait ce dispositif ne permet 
pas d'accepter desusures des dents sup6rieures & 15% de leur longueur 
totale. : r 

t ■ * * • 

La presente invention a pour objet un dispositif pour reduire considerablement 

20 l'usure en diminuant considerablement la variation de Tangle (a) de la dent par 
Fadjonction d'un support central de dents fixes par rapport k celui-cret en 
supprimant I'entrainement, dans une version plus dvoluee, des dents par 
contact direct de celles-ci avec les bords des trous du tambour par un 
ro^canisme [ntermgdiaire prenant son mouvement sur Je tambour et le 

25 transmettant a ..un support central de dents qui .permet en mSme temps d'avoir 
un dispositif de r6glage de sortie, des dents ^ pour ^cpmpenser Pusure, sans 
changer systematiquement les dents d'une part, et en rendant etanche a la 
poussfere t le. m6canisme de commande; de sortie et de rehtree des dents 
d'autre part. - 

30 ^ . • , . - 

La partie exterieure visible du dispositif de ramassagese pr6sente sous la 
form^ d'un tambour (2) poss6dant au;moins une serie de dents rigides (5) 
positionnees ,dans un rndrne plan circulate perpendiculaire k I'axe (13) et 
plac6es sur Jes bords des extr6mit6s du tambour (2), La vue de profil (figure 2) 

3$ du ramasseur laisse apparaTtre le positionnament radia! des dents inscrit dans 
un cercle (21) decentre par rapport au cylindre du tambour (2). Ce decentrage 
permet de faire disparaltre les dents (5). dans le tambour (2) sur une partie de 
la circonference. ^. 
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L'ensembfeduefispositif de ra>nassage est supporte par un axe (13) coude a 
^ chaque extrerhite, du type vilebrequin fixe, lie a un chassis (16) permettant la 
rotation dans sa partie centrale d'un tambour (2) et d'un support central (6) de 
dents d'un cote ou de chaque cote du tambour* centre en rotation sur les 
5 parties extremes de I'axe au-dela des parties coudeesl 

Une ou plusieurs ba'rtdes (8) ou autre de meme nature commie "une courroie, 
entrament bien souvent le tambour (2) par "sa peripheiie et perriiettent en 
meme temps la reprise de la matiere du ; tambour afin de I'acheminer vers le 
cceur de la machine. Pour que les dents (5) disparaissent dans le tambour, il 

10 faut que la longueur des dents sorties soit au maximum egale a deux fois la 
valeur du decalage des 'centres des deux cercles; ce qui implique que le 
diametre (21) dans lequel les 5, dents sont inscrites, soit,' egai au diametre 
maximum du tambour plus detix fois la valeuKdu decalage des deux cercles. 
Des trous sont "p>evus a la penphen'e du tambour pour laisser sortir et rentrer 

'15 les dents. • - v ' * " ' 

• En fon'ctidnnement, les dents du support central viennent en contact avec les 
bords allonges des trous pendant une petite portion de rotation de la peripheric 
du tambour. La geometrie du support central des dents par rapport au tambour 
fait que Tangle du plan de "contact de la dent' sur le bord du trdu est 

20 ' pratiquement constant pendant Ma il rotatibri ; de I'erisemble. Cette particularite 
. ■■. permet d'avoir un plan de contact pratiquemerit plari entre la dent et le bord du 
trou du tambour et d'arheliorer tres nettemerit la resistance a I'usure des trous. 
Malgre tout dans urie version plus evoluee ' du : brevet un dispositif permet 
d'eviter que les bords (4) de ces trous eritraTnent par frottement les dents en 

25 rotation. Un meeanisme est prevu a I'inteneUr du tambour pour entratner les 
dents a partir du; centre, par rintermediafre d'im support central (6) de dents. 
Ce support central de dents tourne sur lies parties contrecoudees extremes de 
I'arbre (13) et supporte les dents (5) reparties eh forme d'etoile sur tin meme 
plan perpendiculaire autour de I'axe (13) et sont fixees rigidement par des 

30 moyens permettant le demontage et le reglage de la sortie des dents comme 
f «- par exemple avec plusieurs series de trous et de boulons (31) ou de clips ou 
encore, de goupilles. Avec cette disposition des dents', il est necessaire, pour 
: . que le meeanisme fonctionne* correcterheht, que les trous places a la peripherie 

1 , soient de longueur au moins egale a deux fois la valeur de I'excentrique plus 

35 I'epaisseur d'une dent pour eviter le contact des dents avec les bords des trous.' 

Dans une des formes de realisation la plus avantageuse, le meeanisme de 
transmission du mouvement de rotation du tambour vers le support central de 
dents comporte trois elements qui sont, deux couronnes dentees (9 et 10) 
40 placees de chaque cote de la partie contrecoudee reliant les axes (3 et 7) de 
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I'arbre (13), accouplees chacune de leur cote air support central (6) de dents et 
au flasque (23) reliant le cylindre du tambour (2) a son mpye.u (25) ;) et un 
support (l).issu de la partie contrecoud6e reliant les axes (3 et ( 7) portant par 
rinterm6diaire d'un 6trier (12), un Rouble pignon (11) engrenant £Ua fpis sur les 
5 deux couronnes (9 et 10). 

Le support central (6) de dents se compose d'un moyeu avec g6n6ralement 
deux roulements, sur lequel sont fix^es du cote exterieur les dents, et de I'autre 
cote Xprophe de la partie popUecoudee)Ja couronne dentee d'entramement en 
10 rotation. 

Le m6canisme de commande du support central de dents, qui est place dans le 
tambour, est ferm^d'un cot6 par le flasque central (23) du tambour (2) et de 
Tautre cote par une membranes elastique (19) ou .autre telle, que soufflet Cette 

15 membrane ou soufflet est fix6e au centre, au moyeu. du support central (6) de 
dents entre la couronne dentee (10) et les dents, (5) et a la p6riph6rie Interieure 
du tambour, (2). La membrane ^testique ou autre telle que soufflet permet 
d'absprber les emplacements radiaux du tambour (2) par rapport au support 
central (6) de dents. ; \ , % r 

20 " ' ' ' V ' ' ' „ " , . / 

Le dispositif de ramassage de matiere v6geta!e rang<§e en tiges paralleles 
transversalement k I'avancement du dispositif de ramassage tel que le lin ou 
autre comporte au moins une s^rie de dents rigides (5) escamotables dans des 
trpus, r6pc*rtie a la fD6riph6rie d'un tambour (2), qui est entraine par june ou 

25 plusieurs bandes (8) ou systdme Equivalent, entourant en partie le tambour, et 
un support pentral ^e.depte jixes.par, rapport k celui-ci ; ax6 en rotation, sur les 
parties contrecqudees (7) de I'axe coude,(13) dy tambour (2) et des trous 
allonges places a la p£riph£rie du tambour dans lesquels s'escamotent les 
dents. , . 

Le support central de dents fixes dans.une.variante du brevet plus 6voIu§e est, 
dans son mpuvement de rotation,^ synchronise et cale par rapport au tambour 
de fa9on k ce que les dents (5) ne viennent pas en contact mobile -permanent 
ou temporaire avec les extremites des trous allonges (4) places a: la p6riph6rie 
35 du tambour ou du tambour lui mfime ou excentrique ou guide ou support 
pendant leur rotation et commande par des moyens^ rnpteurs de rotation. 

Le tambour, dpnt I'axe (3) de rotation est ddcentrd par rapport au centre (7) du 
cercle decrit par les extremes des dent? p ndant leui; rotation pour former un 
40 excentrique, comporte un m^canisme d'entratnement en rotation d'un support 
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• central (6)' de "dents (5) qui sorit fixes par rapport a celui-ci et reglables en 
longueur pour compenser les usures, commande par des rhoyens moteurs 
! issus du tambour (2) et plac6 dans une cavite deportee et isolee par rapport au 
plan forme par les dents, et fermee par une membrane elastique (19) ou autre 
5 telle que soufflet pour proteger I'entree des poussier6s, ! cailloux et debris 
vegetaux. 

Le support central (6) de dents (5) se compose d'iin moyeu ax6 sur la/les 
parties contrecoudees (7) de I'axe coude (13) du tambour 2, d'un flasque centr6 
10 et lie au moyeu d'un cote qui supports les dents fixees en etoile ^t de I'autre 
co\6 d'une couronne dentee centree et liee au meme moyeu. 

Le mecanisme de commande comporte uriedouronrie dentee ' (9) centree et 
liee au tambour (2) et une autre couronne dentee (10) centree et liee au 
15 support central (6) de dents. ' '~ '' ~ ' r - ' ' * " 

Le rnecanisme de commande complbrte uh double pignon (11) engrenant d'une 
part sur la couronne dentee (9) centree et liee au tambour (2) et d'aijtre part sur 
la couronne dentee (10) centree et liee au support central (6) de dents dont 
20 I'axe est place a une distance invariable de I'axe (3) du tambour (2) et de I'axe 
(7) du support central (6) de'dfents par VinteWdiaire d'un support' (1 j. ' 

Le support central (6) de dents permet de fixer les dents rigidement sur celui-ci 
et de prevoir un reglage de la sortie des dents pour compenser I'usure saris 
25 changer systematiquement les dents' par des fhoyens tels' que, par exemple, 
■ une serie de trous decales et des bouloris J ou encore des glissieres dans 
lesquelles cbulissent les dent's pour le reglage et des boul'oris pour le blocage. 

La liaison mecanique entre le double pignon (1 1) et la couronne (9) du tambour 
30 (2) d'une part et le double pignon (1 1) et la couronne (10) du support central (6) 
' de dents d'autre part est realisee par des bandeS (15 et 16) de type courroies 
denteesou chames de facbn a effectuer une liaison sans glissement ehtre les 
differents orgahes suivant un autre mode de realisation different sans pour 

autant s'ecarter de I'objet meme db b^vet. c ? 

35 . . . , . , • •' • 

Le mecanisme de commande du support central (6) de dents est place dans 
une cavite deportee et isolee par rapport au plan forme par les dents (5), 
constitute d'un cote par le flasque central (23) du tambour (2) et du cylindre du 
tambour et de I'autre cote fermee par une membrane Slastique (19) oil autre 
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telle que ~soufflet pour proteger I'entree des poussidres, cailloux et debris 
: vegetaux. * t 

Les trous allonges (4) r6partis sur la p6riph6rie du tambour doivent etre de 
5 . longueur au moins 6gale & deux fois la valeur de I'excentrique plus I'epaisseur 
d'une dent pour 6viter les contacts des dents avec les bords des trous. 

II est possible d'enyisager dans certains cas plusieurs rangOes de dents plus ou 
moins rapprochees, Iix6es sur un m£me support central de dents avec un 
10 decaiage angulaire plus ou moins important ou nul, commandoes par un seul 
mOcanisme de commando. 

De m§me II est possible d'envisager dans certains cas plusieurs rangees de 
dents plus ou moins rapprochees aussi, fix6es sur un meme support central de 
dents avec un decaiage angulaire plus. ou moins important ou nul, lorsqu'il n'est 
15 pas commandoes par un m6canisme de commande. 1 * ' ' 
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Revehdications 

1 - Dispositif de ramassage de matieres vegelales rangees en tiges paralleles 
transversalement a I'avancement du dispositif de ramassage tel que le Hn ou 
autre comportant au moins une serie de dents !rigides (5)escamotables dans 

: des trous, repartie a la peripheric d'un tambour (2) qui est entrafri'S par une ou 
plusieurs bandes (8) ou systerrie equivalent, entourant eh ! partie le tambour, 
caracteris6 en ce qu'il comporte au moins un support central de dents fixes par 
! rapport a celui-ci axe en rotation sur les parties cdntrecotidees (7) de I'axe 
«r coude (13) du tambour (2) et des trous allonges places a la penpherie du 
tambour dans lesquels s'escamotent les dents. ■ - ' ' J - 

■ :•■ ";i .:■ • 

2 - Dispositif de ramassage selon la revindication "1 comportant un support 
central de dents fixes caracterise", en ce que son mouvehrient de rotation, est 
synchronise eticale par rapport an tambour tfe facon a ce que les dents (5) ne 
viennent pas en contact mobile permartent-bu temporaire r avec les extremities 
des trous allonges (4) places a la peripherie du tambour ou le tambour lui 
meme ou excentrique ou guide ou support pendant leur rotation et commande 
par des moyens moteurs de rotation. 

3 - Dispositif de ramassage selon la revendicafion 2 du type comprenant un 
tambour dont I'axe (3) de rotation est decentre par rapport au centre (7) du 
cercle decrit par les extremites des dents pendant leur rotation pour former un 
excentrique, caracterise en ce qu'il comporte un mecanisme d'entralnement en 
rotation d'un support central (6) de dents (5) qui sont fixes, par rapport a celui- 
ci et reglables en longueur pour compenser les usures, command^ par des 
moyens moteurs issus du tambour (2) et place dans une cavite deportee et 
isolee par rapport au plan form6 par les dents, et fermee par une membrane 
elastique (19) ou autre telle que soufflet pour proteger I'emree des poussieres, 
cailloux et debris vegetaux. 

4 - Dispositif de ramassage suivant la revendication 2o/3 caracterise en ce 
qu'il comporte un support central (6) de dents (5) qui se compose d'un moyeu 
axe sur la/les parties contrecoudees (7) de I'axe coude (13) du tambour 2, d'un 
flasque centre et lie au moyeu d'un cote qui supporte les dents fixees en 6toile 
et de I'autre cote une couronne dentee centree et liee au meme moyeu. 

5 - Dispositif de ramassage suivant la revendication 3 ou 4 caracterisd en ce 
que le mecanisme de commande comporte une couronne dentee (9) centree et 
liee au tambour (2) et une autre couronne dentee (10) centree et liee au 
support central (6) de dents. 
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6 - Dispositif de ramassage suivant la revendication 5 caracterise en ce que le 
m6canisme de command comporte un double pignon (11), engrenant d'une 
part sur la couronne dentee (9) centree et H6e au tambour (2) et d'autre part sur 
la couronne dentee" (10) centree et liee au support central (6) de dents dont 

5 I'axe est plac6 k une distance invariable de I'axe (3) du tambour (2) et de I'axe 
(7) du support central (6) de dents par I'intermediaire d'un support (1). 

7 - Dispositif de ramassage suivant Tune quelconque des revendications 1 a 6 
caracteris6 en ce que le support central (6) de dents permette de fixer les dents 

10 rigidement sur celui-ci et de pr6voir un reglage de la sortie des dents pour 
compenser I'usure sans changer systematiquement les dents par des moyens 
tels que par exemple une s^rre de trous, deckles et des boulons ou encore des 
glissferes dans lesquelles ooulissent les dents pour le r6glage et des boulons 
pour le blocage. ; 

15 . /•> ■ ; -- > 7 

8 - Dispositif de ramassage suivant la revendication 5 ou 6 caracteris6 en ce 
que la liaison mdcanique entre le double pignon (11) et la couronne (9) du 
tambpur (2) d'une part et le double pignon (11) et la couronne (10) du support 
central (6) de dents d'autre part soit realis6e par des bandes (15 et 16) de type 

20 courroies dent6es ou chaTnes de fagon k r6aliser une liaison sans glissement 
entre les differents organes. 

y 9 - Dispositif de ramassage suivant Tune quelconque des revendications 3, 4, 
5, 6 f 8 caracteris6 en ce que le m€canrsme de commande du support central 
25 /£) de dents soit plac6 dans une cavite deportee et isolee par rapport au plan 
forme par les dents (5), constitute d'un cot6 par un flasque central (23) du 
tambour (2) et du cylindre du tambour et de I'autre cote ferm6e par une 
membrane elastique ou autre telle que soufflet (19) pour proteger Pentr6e des 
poussi^res, cailloux et debris v£g£faux. 

30 • ' v /: ; v . . \ • • 

1 0- Dispositif de ramassage suivahi Tune quelconque des revendications 2 k 9 
caracteris6 en ce qu'une ou. plusieurs rang§es de dents plus ou moins 
rapprochees soient fix^es sur un /meme ; support central de dents avec un 
decalage angulaire plus ou moins important ou nul et commandees par un seul 

35 m£canisme de commande. ' ? ' : 

» 

11- Dispositif de ramassage suivant la revendication 1 caracteris6 en ce le 
support central de dents comporte une ou plusieurs rang6es de dents plus ou 
moins rapprochees fix6es sur ce mfime support central de dents avec un 

40 decalage angulaire plus ou moins important ou nul. 
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